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Zweihand-Sicherheitssteuerungen

« Ergonomische Gestaltung [LI_II

* Installationsfreundlich

* Robuste Konstruktion

 Ausfiihrungen fir Einfach- oder Doppelsteuerung
 Entspricht den Anforderungen nach EN574 u. EN954-1

PXP

Technische Daten

Werkstoffe

Ventilgehéuse Kunststoff glasfaserverstérkt
Dichtungen Nitrilkautschuk , NBR

Gehause Kunststoff glasfaserverstéarkt oder Metall

Technische Information

Druckbereich 3-8bar
Temperaturbereich -5 °C bis +60 °C

Definition nach Europa-Norm

EN 292-1 Sicherheit von Maschinen , Teil 1

Auszug : Zweihand-Sicherheitssteuerungen

Eine Einrichtung, die mindestens die gleichzeitige Betatigung
durch zwei Hande erfordert, um den Betrieb einer Maschine
einzuleiten und aufrecht zu erhalten, solange eine Gefahrdung
besteht, um auf diese Weise eine Mal3hahme zum Schutz

nur der betatigenden Person zu erreichen.

Konformitat zur Sicherheitsnorm

Entsprechen den Richtlinien tiber Gesundheit und Sicherheit Nr. 89/392/EWG ,
modifiziert durch Richtlinien: 91/386/EWG , 93/44/EWG und 93/68/EWG .

CE Typenprufungs-Zertifikate

Die folgenden Zweihand-Steuergeréate entsprechen den Modellen, die ein CE Typenpriifungs-Zertifikat vom CETIM-Institut erhalten

haben.

Beschreibung Funktion Bestell-Nr. Nr. des CE Typenprifungs-Zertifikats Kategorie
Steuer-Modul Logik-Einheit PXP-All Nr. 0526 520 4630 0397 A
Zweihand-Steuergerat Einfach- PXP-C111 Nr. 0526 520 4631 0397 A
im Polyester-Gehause Steuerung

Zweihand-Steuergerat Doppel- PXP-D121 Nr. 0526 520 4632 0397 B
im Polyester-Gehduse Steuerung

Zweihand-Steuergerat Einfach- PXP-S111 Nr. 0526 520 4633 0697 A
im Metallgehause Steuerung

Zweihand-Steuergerat Doppel- PXP-S121 Nr. 0526 520 4634 0697 B
im Metallgehéuse Steuerung
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Zweihand-Sicherheitssteuerungen

Zweihand-Sicherheitsblock

PXP

(2) Druckversorgung @ 4 mm (Schnellsteck-Anschluf3)
(3) Ausgangs-Signal @ 4 mm (Schnellsteck-Anschluf3)
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Symbol Anschlisse Gewicht Bestell-Nr.
kg
g4 mm 0,250 PXP-All
1= Schnell-Steckanschlufy
=
Komplett-Gerate
Bestehend aus Polyester-Gehause mit zwei Pilztastern @40 mm und Steuereinheit(en)
Symbol Anschlisse Anzahl der Gewicht Bestell-Nr.
Sicherheitsblocks kg
S e -
ek :l = @ 4mm 1 1,000 PXP-C111
- ’-I"""‘—v— Schnell-SteckanschluR
. q:j' . @ 4mm 2 1,000 PXP-D121
el b o Schnell-Steckanschlul3
Komplett-Gerate
Bestehend aus Metall-Geh&duse mit zwei Pilztastern @ 60 mm und Steuereinheit(en)
Symbol Anschlisse Anzahlder Gewicht Bestell-Nr.
Sicherheitsblocks kg
Schnell-Steckanschlul3 1 4,200 PXP-S111
@6 mm fir Versorgung
@ 4 mm fir Ausgang
Schnell-Steckanschlufl 2 4,400 PXP-S121
L @6 mm fur Versorgung
@ 4 mm fir Ausgang
Abmessungen (mm)
Zweihand-Steuerblocks
PXP-A11 PXP-C111 und PXP-D121 PXP-S111 und PXP-S121
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Y 1%
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(1) 1 Bohrung fur PG13
(2) Druckversorgung @ 6 mm (Schnellsteck-AnschluR)
(3) Ausgangs-Signal @ 4 mm (Schnellsteck-Anschluf3)



Zweihand-Sicherheitssteuerungen PXP

EN 574 - 1 - Allgemeines- 1 - Einleitung - Anwendungsbereich

Eine Zweihandschaltung ist eine Sicherheitseinrichtung
(ein Sicherheitsbauteil). Durch Anordnung der Stellteile an einer bestimmten Stelle ist eine Zweihandschaltung eine

Schutzmal3-nahme fur den Bediener gegen das Erreichen von Gefahren-bereichen wéhrend gefahrlicher Vorgange.

Die Auswahl einer Zweihandschaltung als eine geeignete Sicherheitseinrichtung hangt von der Risikobeurteilung ab,
die von Konstrukteuren, Normensetzern und anderen in Ubereinstimmung mit EN 292-1 und EN1050 durchgefiihrt

wird.

Diese Norm legt die Sicherheitsanforderungen einer in 3.1 definierten Zweihandschaltung und ihrer Logik fest.
Diese Norm gilt fur alle Zweihandschaltungen, unabhéngig von der Energie, einschlie3lich :
- Zweihandschaltungen, die integraler Bestandteil einer Machine sind oder nicht ;

- Zweihandschaltungen, die aus einer oder mehreren einzelnen Baugruppen bestehen.

EN 574 -1 - Allgemeines - 2 - Definitionen
Fir die Anwendung dieser Norm gelten folgende Definitionen:

3.1 - Zweihandschaltung: ’
Eine Einrichtung, die mindestens die gleichzeitige I _T_
Betatigung durch zwei Hande erfordert, um den B J ‘[/
Betrieb einer Maschine einzuleiten und aufrecht 3

zu erhalten, solange eine Gefahrdung besteht, o i-fF-- --
um auf diese Weise eine MalRhahme zum Schutz
nur der betatigenden Person zu erreichen;

siehe Bild 1 .

1
—

2

7

[ -

_ ._____.' ?

Bild 1
1)Eingangssignal
2)Zweihandschaltung
3)Stellteil
4)Signalumsetzer
5)Signalverarbeitung)
6)Ausgangssignal
7)Logikeinheit

3.2 - Eingangssignal :
Das von auf3en von Hand an ein Stellteil aufgebrachte Signal
(siehe Bild 1).

3.3 - Stellteil :
Das Teil der Zweihandschaltung, welches ein Eingangssignal von einer Hand wahrnimmt und an einen

Signalwandler weiterleitet (siehe Bild 1).

3.4 - Gleichzeitige Betétigung :
Die ununterbrochenen Betatigung beider Stellteile wahrend des gleichen Zeitabschnittes, unabhangig von dem

zeitlichen Versatz zwischen dem Beginn des einen Eingangssignals und dem Beginn des anderen :
(siehe Bild 2 Seite 5).
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Zweihand-Sicherheitssteuerungen PXP

EN 574 - 1 - Allgemeines - 3 - Definitionen

3.5 - Synchrone Betétigung

Ein besonderer Fall von gleichzeitiger Betatigung, wobei der zeitliche Versatz zwischen dem Beginn eines
Eingangssignals und dem Beginn des anderen kleiner oder gleich 0,5 s ist;

(siehe Bild 2).

3.6 - Signalwandler
Ein Teil der Zeihandschaltung, welches ein Eingangssignal von einem Stellteil empféangt und dieses Signal
weiterleitet und/oder in ein fir die Signalverarbeitung annehmbare Form umwandelt; (siehe Bild1).

3.7 - Signalverarbeitung
Ein Teil der Zeihandschaltung, welches als Folge auf die beiden
Eingangssignale das Ausgangssignal erzeugt; (siehe Bild1).

3.8 -_Ausgangssignal
Das Signal, das von der Zweihandschaltung erzeugt wird, um in die zu steuernde Maschine eingespeist zu werden,
und das auf ein Paar von Eingangssignalen beruht ; (siehe Bild 1).

3.9 - Ansprechzeit
Der Zeitabschnitt zwischen dem Loslassen eines Stellteils und dem Ende des Ausgangssignals.

3.10 - Ortsveranderliche Zweihandschaltung
Ein bewegliches Gerat, das in mehr als einer bestimmbaren Position in bezug auf den Gefahrenbereich der von
ihm gesteuerten Maschine bewegt werden kann.

EN 574 -1 - Allgemeines - 4 - Typen von Zweihandschaltungen
und minimale Sicherheitsanforderungen

Diese Tabelle definiert drei Typen von

Zweihandschaltungen. TYPEN

Alle Zweihandschaltungen mussen die Anforderungen von Ab- I 1l

EN 292 und den zutreffenden Teilen von EN 60 204-1erfillen. schnitt

ANFORDERUNGEN A B c

Benutzung beider Hande (gleichzeitige Betatigung) 5.1 X X X X X
Beziehung zwischen Eingangs- und Ausgangssignalen 52 X X X X X
Beendigung des Ausgangssignals 53 X X X X X
Vermeidung versehentlicher Betatigung 54 X X X X X
Vermeidung des Umgehens 55 X X X X X
Erneutes Erzeugen des Ausgangssignals 5.6 - X X X X
Synchrone Betatigung 5.7 X X X
Anwendung der Kategorie 1 EN 954-1 : 1996 6.2 X X
Anwendung der Kategorie 3 EN 954-1 : 1996 6.3 X X
Anwendung der Kategorie 4 EN 954-1 : 1996 6.4 X

EN 574 - 1 - General - 5 - Synchrone Betéatigung

Ein Ausgangssignal darf nur dann erzeugt werden, wenn beide
Stellteile in einem Zeitabschnitt kleiner oder gleich 0,5 s
Auslosen des Auslosen des betatigt werden.

1. Eingangssignals 2. Eingangssignals .
K Beendigung der

, Bingangssignale  \\/erden Stellteile nicht synchron betétigt, darf kein
Ausgangssignal zustande kommen; in diesem Fall missen

1. Hand I beide Stellteile losgelassen und beide Eingangssignale neu
[ | erzeugt werden.
2.Hand
[ [ [
Zeit ANMERKUNG : Wo zwei oder mehrere Zweihandschaltungen
Zeltversalg zeftabschnitt der _ benutzt werden, um eine Maschine zu bedienen, wird syn-
Jleichzeitige NE—— Bilaz chrone Betatigung nur innerhalb einer Zweihandschaltung
— gefordert, nicht jedoch zwischen den Zweihandschaltungen
selbst.
5

— o110 a Prieumatic



Zweihand-Sicherheitssteuerungen PXP

EN 574 (Auszuge) - 1 - Allgemeines - 8 - SchutzmalRnahmen

Vermeiden von versehentlicher Betatigung und von Umgehen

Die Stellteile einer Zweihandschaltung missen entsprechend der Risikobeurteilung fir die einzelne Anwendung so
konstruiert und angeordnet sein, dalR die Schutzwirkung der Zweihandschaltung nicht auf einfache Weise zu
umgehen und die Wahrscheinlichkeit einer versehentlichen Betatigung moglichst gering ist.

Der Gebrauch einer einzigen Hand, mégliche Kombinationen von einer Hand und/oder anderen Kérperteilen und /
oder der Gebrauch von einfachen Hilfsmitteln, die die Umgehung erméglichen, missen bertcksichtigt werden, so
daf es nicht mdglich ist, wahrend einer gefahrlichen Situation in den Gefahrenbereich zu gelangen.

Versehentliche Betatigung (z.B. durch die Kleidung der Bedienperson) mul3 in gleicher Weise berticksichtigt werden.

ANMERKUNG : Vdélliger Schutz gegen "Umgehen" ist nicht méglich .

* Vermeidung von Umgehen mit einer Hand :

Es missen MaRnahmen zur Vermeidung des Umgehens mit einer Hand getroffen werden. Beispiel fur solch eine
MafRnahme ist u.a.:

- Raumliche Trennung der Stellteile (lichtes Mal3) von wenigstens 260 mm.
« Vermeidung von Umgehen mit Hand und Ellbogen desselben Arms:

Es miussen Malinahmen zur Vermeidung des Umgehens durch eine Hand und dem Ellbogen desselben Arms
getroffen werden;

z.B : - Uberdeckungen, die so gestaltet sind, daR die Stellteile nicht mit dem Ellbogen betatigt werden kénnen.

« Vermeidung von Umgehen mit einer Hand und jedem anderen Korperteil (z.B. Knie, Hufte):

Es miussen MalRnahmen zur Vermeidung des Umgehens durch das Benutzen anderer Teile des Korpers in
Verbindung mit einer Hand getroffen werden. Beispiele fur geeignete MaRnahmen sind :

- Anordnung der Stellteile auf einer horizontalen oder nahezu horizontalen Flache mit wenigstens einem Abstand
von 1100 mm Uber dem Boden oder der Zugangsebene. Das soll die Betatigung mit der Hifte verhindern.

- Im Falle der Anordnung auf einer senkrechten oder nahezu senkrechten Flache durch die Anordnung eines
Schutzkragens um die Stellteile.

- Abdeckungen und/oder Trennwénde, die so gestaltet sind, daf die Stellen weder mit einer einzigen Hand noch
durch jedes andere Korperteil betatigt werden kénnen.

HINWEIS:Die Zweihand-Sicherheitsmodule PXP-C111, PXP-D121, PXP-S111, PXP-S121 erfullen die
Anforderungen beziglich versehentlicher Betatigung und der SchutzmafRnahmen.
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Zweihand-Sicherheitssteuerungen PXP

EN 574 - 1 - Anwendung der Kaegorien bei den Typen der ZHS

* Anhang B (informativ) (ZHS = Zweihandschaltungen)

Zusammenhang zwischen Zweihand-Steuergeraten und den Kategorien (aus EN 954-1 : 1996).

Serie Serie
PXP-Ce und PXP-De PXP-Se

Kategorie Anforderungen * Typ der Zweiland-
Schaltung

Die sicherheitsbezogenenTeile von Steuerungen und/oder ihre

B Schutzeinrichtungenals auch inre Bauteile miissen in Ubereinstimmung mit den
zutreffenden Normen so gestaltet, gebaut, ausgewahlt, zusammengestellt und -
kombiniert werden, daf3 sie den zu erwartenden Einflissen standhalten kénnen.

Die Anfoderungen von B mussen erfillt sei.
1 Bewahrte Bauteile und bewéhrte Sicherheits-prinzipien missen anewendet werden. lu. A

Die Anfoderungen von B und die Verwendung bewahrte Sicherheitsprinzipien
2 mussen erfullt sein. -
Die Sicherheitsfunktion muf3 in geeigneten Zeitab-standen durch die
Maschinensteuerung ge pruft werden.

Die Anforderungen von B und die Verwendung bewdhrter Sicherheitsprinzipien
mussen erfillt sein.

3 Sicherheitsbezogene Teile mussen so gestaltet sein, dai? : Ilu. 1B
- ein einzeiner Fehler in jedem Teile nicht zum Verlust der Sicherheitsfunktion fiihrt
und,

- wann immer in angemessener Weise durchfiihrbar, der einzeine Fehler

erkannt wird.

Die Anforderungen von B und die Verwendung bewahrter Sicherheitsprinzipien
mussen erfullt sein.
Sicherheitshezogene Teile miissen so gestaltet sein daf? :

4 - ein einzelner Fehler in jedem dieser Teile nicht zum Verlust der nc
Sicherheitsfunktion fuhrt und,

- der einzelne Fehler bei oder vor den nachsten Anforderungen an die
Sicherheitsfunktionerkannt wirld oder, wenn dies nicht mdglich ist, eine Anhaufung
von Fehlern dann nicht zum Verlust der Sicherheitsfunktion fiihren darf.

* Siehe Punkt 7 aus EN 954-1 : 1996

EN 574 - 1 - Allgemeines - 9 - Ergonomische Anforderungen

Bei Mitteln und MaRnahmen zur Erreichung von Sicherheit miissen Uberlegungen angestellt werden beziiglich der
Ausgewogenheit zwischen

-der Notwendigkeit, der Anwendung bewahrter ergonomischer Prinzipien, und

-der Notwendigkeit von MaRnahmen zur Vermeidung von Umgehen und versehentlicher Betatigung.

Solch eine Ausgewogenheit soll angemessenen Sicherheit fir das einzelne Risiko bereitstellen.

Die Gehause der Zweihand-Steuergerate PXP-C111 und PXP-D121 erfillen diese Anforderungen bei exzellenter
Ergonomie.

Sie haben u.a. eine Handgelenkstitzstange, die verschiedene Handstellungen erlaubt, um das Steuergerat zu bedienen.
Sie schitzt somit vor Verkrampfungen als als berufsbedingte Krankheit*, wenn dauernd wiederholte Betatigungen
ausgefuhrt werden.

* genannt "Schéadigung durch wiederholte Uberanstrengung".
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Zweihand-Sicherheitssteuerungen PXP

EN 574 - 1 - Allgemeines - 9 - Sicherheitsabstand
Betrifft folgende Maschinen-Typen :

- Das Zweihand-Steuergerat kann fir eine ganze Reihe von Maschinen benutzt werden, speziell fur solche, die im
Tip-Betrieb arbeiten.

Beispiele : ¢+ Rahmenscheren,
 Hydraulikpressen
« alle Arten von mechanischen Pressen,
aulRer Keil-Pressen,
» Nachbearbeitungspressen,
» SchweilBmaschinen,
 Falz- und Boérdel-Maschinen

a) Gesetzliche Bestimmungen

prEN 999
-T1: Sicherheit von Maschinen,
-T2 : Anordnung von Schutzeinrichtungen im Hinblick auf
Annaherugnsgeschwindigkeiten von Korperteilen,
-T3: Positionierung von Schutzeinrichtungen.
Auszug :

Das vorliegende Dokument definiert die Elemente, die in die Uberlegung zur Ermittlung von Stop- und Zugriffs-
Zeiten von beweglichen Teilen einer Maschine, abhangig von der installierten Schutzeinrichtung (entsprechend
den glltigen gesetzlichen Bestimmungen in Bezug auf Schutz vor betriebsbedingten Unféllen) gemacht werden
missen.

Allgemeine Formel
Der minimale Abstand zur geféhrlichen Zone muf3 unter Verwendung der folgenden allgemeinen Formel ermittelt
werden :

S=(KxT)+C
wobei :
S = der minimale Sicherheitsabstand (mm) zwischen der Gefahrenzone und dem Schalt-Punkt, -Achse oder -
Flache
K = Konstante (mm/s), basierend auf der Anndherungsgeschwindigkeit von Korperteilen
T = totale Ansprechzeit (s)

C = zusatzlicher Abstand (mm), bezogen auf ein Eindringen indie Gefahrenzone vor dem Ansprechen der
Schutzeinrichtung.

Betatigungselemente (Taster) einer Zweihand-Sicherheitssteuerung

Der minimale Sicherheitsabstand zwischen der Gefahrenzone und dem néchstliegenden Drucktaster mufd nach
folgender Formel berechnet werden : S=(KxT)+C (siehe allg. Formel)

wobei : K =1600 mm/s, C =250 mm.

das ergibt : S=1600 x T + 250

Im dem Fall, daf? das Risiko des Eindringens von Korperteilen in die Gefahrenzone durch eine aktive
Schutzvorrichtung begrenzt ist, z.B. ein entsprechend grof3es Schutzschild, kann der Wert von

C =0 angenommen werden bei einem Minimalwert von S=100mm.

Zweihand-Steuergerate missen so angebracht und positioniert sein, dal3 die Bedienperson, nhachdem sie eine
Betatigung losgelassen hat, wahrend einer gefahrlichen Situation nicht in den Gefahrenbereich gelangen kann .
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Zweihand-Sicherheitssteuerungen PXP

2 - Installations -Anweisungen - Mal3e - Befestigung - Anschlisse

PXP-Al1l — PXP-C111 und PXP-D121 PXP-S111 und PXP-S121
- a0 .
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2 - Installation - Empfehlungen

2 - Installation

- Die Anordnung der Betéatigungselemente Typ PXB-B2011BC2 ,

PXB-B1011BR2 sollen den Anforderungen zum Schutz vor Umgehung und versehentlicher Betatigung
entsprechen.

- Verbindungen sollen mit Polyamid- oder Polyurethan-Rohr

vorgenommen werden. Um optimale Dichtigkeit zu erhalten, sollte das Rohr rechtwinklig abschnitten
werden; hierzu eignet sich besonders der Rohrschneider Typ P6T-C.

-Rohrlangen sollen so gewahlt werden, dal’ sie weder gespannt noch gezerrt werden. Sie sollen derart
verlegt werden, daf sie den Risiken wie Quetschen, Reiben, Anschneiden und Herausreien nicht
ausgesetzt sind.

- Die Rohrleitungen fur die Druckluftversorgung und das Ausgangs-Signal missen so geschuitzt sein
(Ummantelung, Abdeckung, Kabelkanal), daf} Risiken wie Durchtrennen, Einschneiden und
Zusammendriicken vermieden werden.

2 - Installation - Anschluf3-u. Steuerschema

Anschluf3-u. Funktions-Schema : fur Logikeinheit Anschluf3-u. Funktions-Schema : fur Logikeinheit
PXP-All (Zweifach-Steuergerat) PXP-All (Einfach-Steuergeréat)
- u ——'-. 1 I
[OF=¥ — | § E— —
-] i I m __
[O) - - — ’_@_:_ __
[ — —@ —
- - —— Einsatz von 2/2 -Wege-Stopventilen L1=12
||g gy
® ,—;@' —|1E ‘ ——
| - |
|
Einsatz von 2/2-Wege-Stopventilen Begriffsfestlegung
(b1 und b2, Serie PWBe)
L1 = Lange der Verbindungsleitung, K.-Rohr 4x0,65 mm

bl und b2 = 2/2-Wege-Stopventile Typ: PWB-Asee

[ - .
Ll?—% ’E:?

Zylinder-@dAnschlisse Stopventil Typ @ K.-Rohr

Die gezeigten Werte sind so gewahlt, daf sie

E
] i bauchlich d konditi
antjse'::ee(l:r;]gs:’ auchlichen Anwen ungskKon itionen 40_50 mm G 1/4 PWB-A1489 8X1 mm
- vertikal arbeitender Zylinder mit ziehender L_ast_und 63-80 mm G 3/8 PWB-A1493 10x1 mm
und Hubbewegung von oben nach unten mit einer
momentanen Geschwindigkeit von 0,5 m/s ; 100 mm G 1/2 PWB-A1412 12x1 mm

- das Stop-Signal wird auf halbem Weg gegeben
(schlimmster Fall).
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Zweihand-Sicherheitssteuerungen

2 - Installation

Diagramm zur Ermittlung der totalen Stopzeit

PXP

Diagramm zur Ermittlung der totalen Stopzeit

-

t
i |
i

2 - Installation - Anschluf3-und Steuerschema

Einsatz eines monostabilen

4/2-Wegeventils

, |l
. ¥
| : T —
— 1
’_I:} C
-
Begriffsfestlegung:

L1 = Lange der Verbindungsleitung 4x0,65 zwischen Zweihand-

Steuergerat und monstabilem Wegeventil

d1 = 4/2-Wegeventil Typ PVDees (Serie EVERDURE)

L2 =Lé&nge des Kunststoff-Rohrs zwischen Wegeventil und

Zylinder

2 - Installation - Anleitung zur Auswahl bewahrter Komponenten

Anleitung zur Auswahl bewéahrter Komponenten

Zylinder Arbeitsventile
Serie EVERDURE

< 40 mm PVD-B141e

40 - 50 mm PVD-C1412/3412

63 - 80 mm PVD-E1412/2412

=100 mm PVD-E1412/2412

Rohr-@

4 X 6 mm

6 X 8 mm

8 x 10 mm

10 x 12 mm

2 - Installation - Bestimmung der totalen Stopzeit

Einsatz eines monostabilen 4/2-Wegeventils

10
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Diagramm zur Ermittlung der totalen Stopzeit
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Zweihand-Sicherheitssteuerungen PXP

3 - Gebrauchsanweisung - Erste Inbetriebnahme
3 - Erste Inbetriebnahme

* Stellen Sie sicher, dal} das Gehause des Zweihandsteuergerates nicht auf einfache Weise entfernt werden kann.
Es muf3 stabil und mit dem kalkulierten Sicheheitsabstand 'S’ befestigt sein.

» Das Zweihandsteuergerat (Gehause) soll derart angebracht sein, daf3 es fiir den Bediener bequem zu handhaben
ist.

» Stellen Sie sicher, daf3 die Anschlufileitungen zwischen dem Zweihand-Steuergerét und der Anlage korrekt
installiert sind.

* Stellen Sie bei mobilen Zweihand-Steuergeréten sicher, daf diese bei normalem Gebrauch stabil stehen.

» Fihren Sie einige Fehlfunktions-Simulationen durch, um sicher zustellen, dal’ diese auch effektiv erkannt
werden, z.B.:

-durch sofortiges Anhalten einer gefahrlichen Bewegung innerhalb der Antwortzeit der sich bewegenden
Elemente (z.B. Herunterfahren eines Schiebers, Bewegung eines Roboters oder Handlinggeréates) ,

-durch Aufheben des Startkommandos bei gefahrlichen Bewegungen.

3 - Gebrauchsanweisung - Technische Angaben

Qualitat der Luft Gefiltert £ 40um, ungedlt
Temperaturbereich -5°C bis +60°C
Druckbereich 3 bis 8 bar

Simulation von Fehlfunktionen

Aktion Konsequenzen

Betatigungselemente (Taster) t > 0,5s Es wird kein Ausgangs-signal gegeben und das
nicht gleichzeitig betatigt. Startkommando gel6scht.

Eines der beiden betatigungselemente ist Ein Ausgangssignal wird nicht langer gegeben,
wahrend der gefahrlichen Bewegungsphase die gefahrliche Bewegung wird sofort

nicht dauernd betatigt. gestopt.

4 - Wartungsanweisung - Vierteljahrliche Inspektion

Wartungsarbeiten
» Wir empfehlen eine vierteljahrliche Uberpriifung der Steuerung von Zweihand-Steuergeraten wie folgt :

- Uberprufen Sie die verschiedenen Anschluf3verbindungen zwischen dem Zweihand-Steuergerat und der Ubrigen
Ausristung auf Dichtheit und gute Material-Qualitat bzw. Beschadigungen.

- Uberprifen Sie die Wirkungsweise des Zweihand-Steuergerats auf synchronen Funktion der Signaleingabe
(Handtaster) um ein Ausgangssignal zu generieren.

-Uberprifen Sie, ob ein Ausgangssignal gegeben wird, wenn nur ein Handtaster betatigt wird.
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4 - Wartungsanweisung - Jahrliche inspektion

¢ Einmal pro Jahr empfehlen wir zusétzlich zu den zuvor genannten Inspektionschritten folgende :
- Uberprifen Sie die effektive STOP-Zeit der Maschine, speziell wenn es sich um eine Presse
handelt,
- Uberprifen Sie die Befestigungen des Geh&uses eines Zeihand-Steuergerates,
- Uberprifen Sie, ob die Betatigungselemente (Handtaster) sich leicht (ohne Widerstand) betéatigen
lassen.

4 - Homologation - Zertifierung

Hersteller :

PARKER HANNIFIN S.A.
Division Pneumatique
Etablissement d'Evreux

Rue H. Becquerel B.P. 3124
27031 EVREUX Cedex - FRANCE

Abnahmegesellschaft:
CETIM, Centre Technique des Industries Mécaniques, vom Arbeitsministerium authorisierte Organisation, gemeldet
bei der Kommission der Europaischen Gemeinschaft unter der Nr. 0526 fur die EC-Typenabnahme von Sicherheits-
komponenten, laut Anhang IV B Punkt 1 bis 3 der erganzten Richtlinie 89/392/EWG .

CETIM - Etablissement de Saint-Etienne

7, rue de la Presse B.P . 802
F-42952 SAINT-ETIENNE Cedex 9 - FRANCE

5 - CE-Typenprufungs-Zertifikat

Die folgenden Zweihand-Steuergeréate entsprechen den Modellen, die ein CE-Typenprifungs-Zertifikat * vom
CETIM-Institut erhalten haben.

Bestell-Nr. Beschreibung Funktion Kategorie |Nr.des CE-Typen-Priifzertifikats Bestell-Nr.
PXP-AIL | e Sbueraerit Einfach WA | 05265204630 0397 PXP-ALL
PXP-C111 i‘:"‘;,'g;’;gtesrtg‘;?u‘izt Einfach A 0526 520 4631 0397 PXP-C111
PXP-D121 ﬁ‘;"gg@g‘;esrtg:i?uesr:t Zweifach e 0526 520 4632 0397 PXP-D121
PXP-S111 Zwethand Stedergerst Einfach A 0526 520 4633 0697 PXP-S111
PXPSi2L | Zwewnand Steuergerdt Zweifach "e 0526 520 4634 0697 PXP-S121

* Richtlinien-Referenz : 89/392/EWG modifiziert durch Richtlinien : 91/368/EWG, 93/44/EWG und 93/68/EWG
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Kopie der Zertifikate auf Anfrage.

PXP-Al1l, PXP-C111, PXP-D121, PXP-S111, PXP-S121.
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FEADY i

eV,
VEE TR

AT AT
i i cam

L TRty )
LA RADUT

ATTESTATION D'EXAMEN CE DE TYPE
N® 0526 520 4630 03 97

Caractéristiques du compmsant

Le modile scumis (reéd, PEP-AL1) esi teconna conliornie sux exigences essemielles de sduurite el do sund de
lamnexe I de le diveclive B9392/CEE nwediliee,
I 4 &l wém e Papl inde oy commsan] de secante @ rempliv s fmemoms de edonrind déclardes poc le fobrioen .

Lhrganisme nolilié o délenning le rélénrenlic] d'eisais suivanl, pour Baovalidaton du mod e

s Carpetéritigues fonclionnelles Cswivant pn EN 574)

Usage des deux mains {action simuhande)
- Rezlatioos signoux entréedsortoe
= Imerroption do signal de sartic
- [ifinitialisarion du sonal de sorlis
- Agtion synzhron:

o Influence de 'enviconnement sur_bes conditions de Fonctionner

- Tmseneihililé & la lemperature suivanl STC 20-500 el M L0-5412
- Cheos suivant CEL al-7-%
Yilbrations suivo CEL 68-2-0x

* Compléments rechnoIngie preumatlpoe (suiveng B ECY-006)
- Wariation da Palimeniaiion an &ncrgic
Taripz de tédpanee an relichemeant

& Maintien des fonctions de s éearité - Catéporie de commande (soivant pr B 5374 et L 954.1)

Compesans éprouves
Vinlvstion poalyse dus rmodes e delaillacy
- Conredle de la foaction de séeusind 4 imervalls ripalisre
sSecuritd sur détaut vnigue
Secunild sw Jélauls cumulés

Classdication du compesant référence PXP-A11 :drpe LA suivam pr EX 574,

Cles eainis sont complétds par une vén fication du dossier tzehnique et en particolier de 13 nodee d instructions,

A
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POBRAN B

EC TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE
N2 0526 520 4630 03 97

Characteristics of the component

'he model examined (ref. PXP-A11) is declared to be in compliance with the essential haalth and salely
tequiremants of annex [ of directive B9V EEC ag amended,

M checi was miods on the eapaeily of the sofely compunent lo Dui]] the safely funenens as declared by ibe
I'I'IEI'II]":!.',-‘IIITISI.

Tlee woztiliad Lody carried ot the Fellowing tess [ e appeovad of dee medel.

+ Funcdonal specifications (Reeorcing to pr 5N 574)
se of bath hazds {siranitanaous action)
- Relationship between nput and output sienal
- Intermuption of nutpat signel
- Rz-iritialization of output gippal
Svine broneous aclion

v Physical environment and aperating condiliong

- Tanpeulure aeoclne (o MFC 20-300 and MNEFC 20-502
- Shock wecoriding Lo Il ng-2-29
Wibration according fo CEl 48=2-0

+  Pmoumatic tachnalapy (Aceording tn JF S009-004)

= Floctuntion af the power supply
- TResponse ime on reloasc

» Safety function - Catcgorics (aceciding to pr FN 574 and FR 954-1)

- el compenens

- Cheeking failure medes anelysia

= Auwboimibe meontonng of the salely Dinction gt eegular indervals
- Safety function with single fault

- matety tenction with aceurnulation of faults

Classilication of componenl reference PXI-A11 : type 1L A according to pr ER 574,

These tesls are completed by o check of the technical informaliom and in particular the instractions notice

3
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